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MATIERE : SUPERVISION INDUSTRIELLE

TP N°1 : PRISE EN MAIN DE SIEMENS TIA PORTAL

Objectifs : les objectifs principaux de ce TP sont :

e La découverte du logiciel TIA PORTAL,
e la création d’un simple projet marche arrét d’'un moteur
e Réalisation d’'un systéme de supervision et de commande

Simulation du projet PLC et WINCC

Description : TIA PORTAL La plateforme Totally Integrated Automation Portal est le nouvel
environnement de travail Siemens qui permet de mettre en ceuvre des solutions d’automatisation
avec un systeme d’ingénierie intégré comprenant les logiciels SIMATIC STEP 7 V11 et SIMATIC WinCC
V11
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Réaliser la connexion PROFINET
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Sélectionner STATION PC puis lancer RUN TIME SUR PC
SIMULER VOTRE PROJET

MARCHE

Travail demandé

1. Ajouter Des boutons marche et arrét (physique) pour la commande de ce moteur via un
pupitre de commande ainsi que un bouton d’arrét d’urgence

2. Ajouter le contacte de défaut thermique avec signalisation en couleur rouge (arrét) vert
(marche) et orange (défaut thermique) avec WINCC et pupitre de commande

MARCHE

Pupitre de commande
3. Tracer le schéma électrique de la partie commande
4. Modifier le programme pour la commande et la supervision de Deux moteurs en utilisant des
FB.
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