Ch V: Les actionneurs inertiels




. Introduction

- Les moteurs inertiels constituent la troisieme categorie
actionneurs piezoelectriques.

* lls possedent I’avantage principal d’'une extréme simplicité, tant
meécanique que du point de vue commande, et d’une relative
facilité de mise en ceuvre.



Il. Principe

* Le principe des actionneurs inertiels repose sur la force de réactio
générée lorsque’ une masse est accélérée (comme par exemple le
d’une arme a feu).

- Dans le cas des actionneurs inertiels, on eloigne brusquement deux
masses, puis on les rapproche lentement.

- Cette asymetrie de mouvement, alliée aux frottements permet un
déplacement pas-a-pas (Fig.1).
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lIl. Application des actionneurs inertiels

Les actionneurs inertiels sont particulierement utilisés dans : I.

- Les applications orientées optique, en particulier dans des
appareils photos.

- Les robots mobiles.



V. Exemples d’actionneurs inertiels

« Parmi les actionneurs inertiels, il existe les roues d'inertie et les
actionneurs gyroscopiques.

4.1. Roues a inertie

* Les roues a inertie sont les actionneurs les plus utilisés pour le
contrble d'attitude des satellites.

4.2. Actionneurs gyroscopigues
- Ce type d’actionneurs consomme moins d'energie




V. Conclusion

* Les actionneurs inertiels forment la troisieme catégorie
d’actionneurs piézoélectriques.

 lls ont 'avantage principal d'une extréme simplicité, tant mecanique
que du point de vue commande, et d’'une relative facilité de mise en

ceuvre.



