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TD N° 4 (2¢éme partie)
Programmation du grafcet dans un langage
I- Langage a contacts (Ladder)

Exercice 1 :

Traduire en Ladder le Grafcet du systéme de chariot suivant :
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Cahier des charges: Capteurs:
Aprés I"ordre de * a :chariot & gauche
deapart + b : chariot & droite
cyclle « dcly:»}= le Actionneurs:
chariot part jusque b, . )
puis revient en a * D: aller  droite
+ G : aller a gauche

Exercice 2 :

Donner le programme en ladder du GRAFCET suivant d’une perceuse automatisée.

0 51: BP « départ cycle »

52 : capteur position haute
| s1.s2 53 : capteur position basse
1 ] KMI KM2 KM! : rotation foret

KM2 : Descente de la téte de pergage
- 83 KM3 : Montée de la téte de pergage
2 | KMI KM3
4 52
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Equations d'activation des étapes :

Equations d'évolution du GRAFCET

Equations des pré-actionneurs

Exercice 3 :
Convertir le GRAFCET suivant en LADDER :
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