Solution de ’exercice 4

Le grafcet de point de vue partie commande :

Tim1l

Désignation Description
T0 Commutateur pour cycle automatique
Tl Bouton poussoir mode manuel
T2 Capteur tige vérin rentrée
13 Capteur tige vérin sortie
T4 Capteur de position haute (i galet)
T5 Capteur de position basse (a galet)
KV+ Electrovanne commande sortie tige vérin
KV- Electrovanne commande rentrée tige vérm
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