[bookmark: _GoBack][image: ]
image1.png
Contenu de la matiére:
Chapitre 1. Introduction 4 la commande des machines électriques (1 Semaine)

Chapitre 2.Commande des convertisseurs statiques (1 Semaine)
Technique MLI, Technique SVM.

Chapitre 3.Réglage de la vitesse des machines 4 courant continu (4 Semaines)
Rappels sur les machines & courant continu(Principe de fonctionnement, Schéma électrique
équivalent, les différents types de machines & courant continu),Caractéristiques électromécanique et
mécanique des machines  courant continy, Caractéristiques mécaniques des charges entrainées, Point
de fonctionnement d'un groupe moteur, charge entrainée (Stabilité, Démarrage, Freinage électrique).
Méthodes de réglage de la vitesse d'un moteur shunt(réglage rhéostatique, Réglage par le flux, Réglage
par la tension),Principe des dispositifs d'alimentation, Les convertisseurs associés aux machines
DC(sources d'alimentation alternative, redresseur, onduleur & logique d'inversion, sources
dalimentation continue, hacheur en pont complet), Architecture de commande des machines
DC(alimentation en tension, alimentation en tension controlée en courant, alimentation en tension
contrélée en vitesse et limitée en courant), Asservissement de vitesse d'un moteur DC entrainant une
charge variable.

Chapitre 4.Variation de vitesse des moteurs asynchrones (4 Semaines)
Rappels sur les machines asynchrones, La modélisation de la machine asynchrone en vue de sa
commande, Rappels sur les convertisseurs d'électronique de puissance, Association machines
asynchrones (convertisseurs), Réglage de vitesse des moteurs asynchrones (réglage par action sur la
tension d'alimentation, réglage par action sur la résistance rotorique, réglage par cascade hypo-
synchrone, réglage par variation de la fréquence d'alimentation).

Chapitre 5.Réglage de la vitesse et autopilotage des moteurs synchrones (4 Semaines)
Rappels sur les machines synchrones, La modélisation de la machine synchrone en vue de sa
commande, Association machines synchrones (convertisseurs), Réglage de vitesse des moteurs
synchrones (principe de T'autopilotage des moteurs synchrones, réglage de vitesse de la machine
synchrone autopilotée alimentée par un commutateur de courant, réglage de vitesse de la machine
synchrone autopilotée alimentée par un onduleur de tension MLI),





