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Série de TP2 

Méthode directe : élimination de Gauss 

 

Ecrire en python le script qui permet de résoudre le système d’équation ci-dessous, par l’algorithme 

d’élimination de Gauss (pivot de Gauss) 

{

2𝑋1  +  4𝑋2 −2𝑋3 = −6 
𝑋1   +  3𝑋2 + 𝑋4 = 0

3𝑋1  +  𝑋2 +  𝑋3 + 2𝑋4 = 8
−𝑋2 + 2𝑋3 + 𝑋4 = 6

 

Etapes : 

1. Étant donnés une matrice NumPy a et deux entiers i et j, échanger les lignes i et j de a. 

 

 
2. Étant donnés une matrice NumPy a, deux entiers i et j et un flotant x, appliquer la transvection  

Lj <--Lj + xLi sur la matrice a. 

 

 
3. Étant donnée une matrice A et un indice i, écrire la function pivot_index(A,i) qui renvoie l’indice j ≥ i 

t.q. |𝑎𝑗𝑖| est maximal 

 

 
 

4. Étant donnés une matrice A triangulaire supérieure, et un vecteur b de même taille, implémenter la 

résolution de Ax = b 

 

 
 

5. Algorithme pivot de Gauss  
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6. Fonction principale 

 
7. Tester la solution  

 


